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Allgemeine Sicherheitshinweise

& 1. Sicherheit beim Léten
1.1. Vorbereitung des Arbeitsplatzes

e Arbeitsflache: Stelle sicher, dass dein Arbeitsplatz sauber, trocken und gut
beleuchtet ist.

e LUftung: Arbeite in einem gut belufteten Raum oder verwende einen
Lotdampf-Absauger, um schadliche Dampfe zu vermeiden.

o Hitzebestandige Unterlage: Verwende eine feuerfeste Loétmatte oder eine
hitzebestandige Unterlage.

1.2. Umgang mit dem Létkolben

e Aufheizen: Lotkolben nur unter Aufsicht aufheizen.

e Beruhrung vermeiden: Der Lotkolben wird sehr heif3 (ca. 300-400 °C) —
vermeide den Kontakt mit der hei3en Spitze.

e AbkuUhlen: Nach dem Gebrauch den Lotkolben sicher ablegen und
vollstandig abkuhlen lassen.

1.3. Létdraht und Lotzinn

o Bleifreies Lotzinn: Verwende nach Moglichkeit bleifreies Lotzinn, da
bleihaltiges Lotzinn giftig ist.

o Kontakt vermeiden: Vermeide den Hautkontakt mit Lotzinn und wasche dir
nach dem Loten die Hande.

e Lotrauch vermeiden: Atme den Rauch, der beim Loten entsteht, nicht direkt
ein.

45 2. Elektrische Sicherheit
2.1. Stromversorgung

e Stromlos arbeiten: Stelle sicher, dass der Bausatz wahrend des Lotens nicht
mit einer Stromauelle verbunden ist.

e Prufen vor dem Einschalten: Kontrolliere nach dem Zusammenbau alle
Verbindungen und Lotstellen auf KurzschlUsse.

2.2. Umgang mit der Stromversorgung

e Stromversorgung richtig anschlieBen: Achte auf die richtige Polaritat beim
Anschluss der Stromversorgung, insbesondere bei Batterien und Akkus.

o KurzschlUsse vermeiden: Schliel3e keine Kontakte kurz — das konnte zu
Uberhitzung und Schaden fuhren.

e Korrekte Spannung: Verwende nur die vorgegebene Betriebsspannung, um
den Bausatz nicht zu beschadigen.

Ry 3. Umgang mit elektronischen Bauteilen
3.1. ESD-Schutz (Elektrostatische Entladung)

e ESD-MalBBnahmen: Verwende eine antistatische Unterlage und ein ESD-
Armband, um empfindliche Bauteile wie Microcontroller und Chips vor
elektrostatischer Entladung zu schutzen.

3.2. Bauteile richtig einsetzen

e Ausrichtung beachten: Beachte die Markierungen auf der Platine, um
Bauteile richtig zu platzieren.

e Polaritat beachten: Bauteile wie Kondensatoren und LEDs besitzen Plus und
Minus und mussen entsprechend richtig platziert werden.
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&2 4. Mechanische Sicherheit
4.1. Werkzeug richtig verwenden
e Seitenschneider: Vorsicht beim Kurzen von Drahten — schneide immer von
dir weg.
e Pinzette: Verwende eine Pinzette, um kleine Bauteile sicher zu platzieren.
4.2. Schutzkleidung
e Schutzbrille: Trage eine Schutzbrille, um deine Augen vor Lotzinnspritzern
zu schutzen.
e Handschuhe: Bei Bedarf kannst du hitzebestandige Handschuhe tragen.
5. Funktionstest und Betriebssicherheit
5.1. Nach dem Zusammenbau
o Visuelle Inspektion: Uberprufe alle Lotstellen auf kalte Lotstellen oder
Briucken.
e Ersttest: Schliel3e den Bausatz zunachst an eine Spannungsqguelle mit
Strombegrenzung an.
5.2. Betrieb des Bausatzes
e Umgebung: Der Bausatz sollte nicht in feuchter Umgebung betrieben
werden.
e Gehause: Verwende ein geeignetes Gehause, um die Elektronik vor Staub
und BerUhrung zu schutzen.
@ Wichtige Warnhinweise @
e Kinder sollten den Bausatz nur unter Aufsicht eines Erwachsenen loten.
e Bei Hautkontakt mit Lotzinn oder Rauch grundlich mit Wasser und Seife
reinigen.
e Beieiner elektrischen Fehlfunktion sofort die Stromzufuhr trennen.

anzado GmbH // Rémerstadt 2-4 // 66121 Saarbriicken Roboter-Bausatz.de
2



sROBOTER
Bausatz

Beschreibung
DIY Bluetooth Stereo-Lautsprecher Bausatz mit LEDs und Fernbedienung -
Perfekt fur Technik-Begeisterte und Lernende

Mit diesem DIY-Bausatz erleben Sie den Bau eines eigenen Bluetooth-Stereo-
Lautsprechers mit beeindruckender Klangqualitat und LED-Beleuchtung. Ideal fur
Technikfans, Elektronik-Einsteiger und als Lehrprojekt in Schulen und
Ausbildungseinrichtungen. Dank der beiliegenden Fernbedienung lasst sich die
Lautstarke bequem steuern.

Produktmerkmale

e Fernsteuerung der Lautstarke: Uber die mitgelieferte Fernbedienung
kdnnen Sie bequem die Lautstarke anpassen.

¢ Mini-Musikspektrum: Die LED-Lichter reagieren dynamisch auf den
Rhythmus der Musik — je lauter der Ton, desto heller leuchten die LEDs
und desto schneller bewegen sich die Lichtimpulse.

e Hochwertige Lautsprecher: Der Vollbereichslautsprecher mit PU-Rand,
silber-schwarzer Membran und leistungsstarken 40-Magneten sorgt fur
eine klare Klangqualitat. Impedanz: 4 Ohm, Leistung: 3W.

e Vielseitige Musikquelle: Der Lautsprecher unterstutzt Bluetooth,
automatische Musikwiedergabe, Stereo-Verstarkung sowie einen
Ausschaltspeicher fur die letzte Wiedergabe.

e Elegantes Design: Die Hulle besteht aus sechs hochtransparenten
Acrylplatten (3 mm dick), die vor der Montage von der Schutzfolie befreit
werden mussen.

e |deal fur Lo6t- und DIY-Projekte: Perfekt fur das Erlernen von
SchweilRkontakttechniken und fur Elektronik-Schulungen geeignet.

Anschluss
Anschlussanleitung:

e WeilBes Terminal: Verbindung zum Lautsprecher
e Rotes Terminal: Stromversorgung

Bluetooth-Verbindung:

e Aktivieren Sie Bluetooth auf Inrem Mobilgerat

e Suchen Sie das Gerat ,XC046" und verbinden Sie sich

e Nach der Trennung von Bluetooth wechselt das System automatisch zur
Musikwiedergabe Uber ein USB-Flash-Laufwerk

Details
e Ausgangskanale: 2 (Stereo)
e Ausgangsleistung: 3W + 3W
e Betriebsspannung: DC 4,2-5V (Hinweis: Spannung Uber 5V kann das Modul
beschadigen)
e Nennstrom: 15A - 2A

Stuckliste
Bauteil Wert / Typ Anzahl Bezeichnung
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Leiterplatte

Bluetooth Player Decoder
Board

Fernbedienung
Lautsprecher

Anschlusskabel

USB-Stromkabel

Kabel rot/schwarz

Schalter
Elektrolytkondensator
Elektrolytkondensator
Elektrolytkondensator
LED

Mikrofon

Transistor

Widerstand
Widerstand
Widerstand
Widerstand

IC
Potentiometer
Gehause

IC-Sockel

PCB

Bluetooth Audio Decoder

Infrarot

40/3W

PH2.0 Single Head Terminal

Line
0,8 m USB-A Stecker

120 mm, beide Enden
verzinnt

2-Pin 2-Stufen Wippschalter

25V 100 pF
50V 22 uF
50V 1uF

3 mm blau

9 x 7 mm Elektretmikrofon
(Empfindlichkeit 58)

S9018 NPN, TO-92, 50 mA /
30V

20 kO, 1/4 W

1,5 MQ, 1/4 W

10 kO, 1/4 W

470 O, 1/4 W
CD4017BE

10 kQ Trimmpoti
Gehause + Schrauben

16-Pin DIP IC-Socket

1

NN NN

—
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Cl

C2

C3
LEDI-LEDIO
MICI

Ql

R1
R2
R3
R4
U1
VRI

U1
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Schaltplan
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Empfohlenes Werkzeug
e Seitenschneider
e Regelbare Lotstation / Lotkolben
e LOtzinn
e Dritte Hand

Hinweise zum Zusammenbau
e Anschlussrichtung der Dioden beachten!

+ -

Anode + Kathode -

Bitte die Polung der LED beachten: Langes Beinchen Anode (+), kurzes Beinchen Kathode (-)
e Der IC und dessen Sockel besitzen eine runde Kerbe, die die
Anschlussrichtung zeigt.
e Beiden Kondensatoren ist die gestrichelte Seite mit dem kurzen Bein
Minus.

Lotkolbentemperatur
¢ Empfohlen: 360-380 °C fur bleifreies Lotzinn

Lotzinndurchmesser
e Empfohlen:0,5mm-0,8 mm

e Gut geeignet fur kleine THT-Bauteile wie Widerstande, LEDs und IC-Sockel

Zusdtzliche Tipps:
e Lotstelle 2-3 Sekunden erhitzen, dann Létzinn zufUhren.

e LOtzinn an Bauteilanschluss und Létpad, nicht direkt an die Lotkolbenspitze
halten.

e CGute Lotstelle = glanzend, glatt und kegelformig.

e Lotkolbenspitze regelmaiig mit Messingwolle oder feuchtem Schwamm
reinigen.

Lotanleitung

1. Widerstande einloten
R1 20K (Rot, Schwarz, Schwarz, Rot, Braun)
R2 1,5M (Braun, Grun, Schwarz, Gelb, Braun)
R3 10K (Braun, Schwarz, Schwarz, Rot, Braun)
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R4 470 Ohm (Gelb, Violett, Schwarz, Schwarz, Braun)

LEDIO LEDS LB LED7 LED6 LEDS LED4 LE3 LEDZ LED1
VLS — 39018 GND e 2
+5v ° o R

efl j—
; C1
e 0 e @ o e o J i
CD4017 100UF
2. Jumper aus den Drahten der Wlderstande herstellen und aufJP] und JPZ

[Oten

LED10 LES Si LED7 LEDG LEDS LED4 LED3 LED2 LED1
(=

1UF

HU—

OOOOOOOO'UCZ

@
R3

ORCRORORCROR RO 171
__CD4017.

\. = S9018 GND|O Of 2=
@ 1123" 2@] E +5v R@
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3. |C-Sockel auf U1 I1d6ten und anschlieBend IC einsetzen
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LED10 LEQ 5; LED7
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Die runde Kerbe am Sockel zeigt die Ansch/ussr/'c-f;tung

Den IC erst nach dem Lc'iten einsetzen

(OIP L AVA V)
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4. LEDs einsetzen (Langer Pin = Pluspol)
Nicht bis zur Platine einstecken und nach dem Loéten um 90° biegen.

5. Kondensatoren anldten (Das lange Bein ist Plus, die gestrichelte Seite
Minus)
C1100uk
C22,2uF
C31uF

o &
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6. Restliche Komponenten anloten
a. Transistor auf Ql
b. Mikrofon auf MICT (Anschlussrichtung durch Pinposition vorgegeben)
c. Potentiometer auf VRI

“g +5v|O" 0
e Jmuna

= "l
17 —

R
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7. Kabel verdrillen und an die Lautsprecher anloten

8. Stromversorgung auf die Platine I6ten
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9. Jetztist ein guter Zeitpunkt von allen Acrylteilen die braune Schutzfolie
abzuziehen.

10. Stromkabel durchfadeln und Schalter einsetzen (Achtung: Nicht zu fest
drlcken, sonst bekommt das Acryl risse)

1. Stromversorgung anléten.
Rote Kabel an jeweils einen Pin des Schalters.
Schwarz Kabel miteinander verbinden. Der Schrumpfschlauch wird
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verwendet, um den Kontakt zwischen den beiden Kabeln zu schitzen.

12. Bluetooth Decoder anschlie3en
Roter Anschluss ist fur die Stromversorgung Uber die Platine.
Die weif3en AnschlUsse sind fur die Lautsprecher L/R
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13. Lautsprecher mit den kleinen Schrauben und Muttern an den Acrylteilen
befestigen

14. Jetzt ist ein guter Zeitpunkt fur einen kurzen Funktionstest, bevor die
Elektronik im Gehause befestigt wird!

15. Abstandshalter anbringen und zwei Schrauben bereitlegen (Ausrichtung
beachten)
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16. Beide Platinen verschrauben.

17. Gehause zusammensetzen, beginnend mit der Vorderseite, Anschlie3end
Seitenteile, Ruckseite und Deckel. Zum Schluss mit den beiden langen
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Schrauben den Deckel befestigen.
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