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ESP32-DevKit-LiPo Anschlussbelegung
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GPIOs which are not available: GPI06, GPIOT .GPIOS, GPIO9, GPIO10, GPIO11 intemer SPI Flash
ESP-EN —RESET
GPI39 if PWR_SENS_E1 Jumper wird geschlossen, um zu Giberwachen, ob die Stromversorgung vorhanden ist
GPI34 if BAT_SENS_E1 Jumper wird geschlossen, um die Batteriespannung zu tberwachen.
GPI100, GPIO1, GPIO2, GPIO3 verbunden mit CH340T USB-Seriell-Konverter zur Programmierung und Kommunikation
N.C. - Nicht angeschlossen, Pins verfiigbar zur freien Benutzung.
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