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RBS10053 UNO R3 Board Mega328P CH340G
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Produktinformationen

Dieses UNO R3 Board ist ein Klon des originalen Arduino UNO R3, wurde jedoch modifiziert, um die
teuren FTDI-Treiber mit dem giinstigen CH340 USB-Serienchip zu ersetzen. Dadurch ist dieses Board
sehr giinstig und 100% kompatibel mit dem Arduino UNO R3.

In aktuellen Betriebssystemen ist der Treiber bereits integriert, wenn nicht kdnnen Sie den Treiber hier
herunterladen.
Weitere Informationen liber den CH340G Chip und die Treiberinstallation finden Sie in unserem Blog.

Technische Daten
e Microcontroller: ATmega328
e Betriebsspannung: 5V
e Anschlussspannung (empfohlen): 7-12V
e Anschlussspannung (Grenzwert): 6-20V
e Digital I/0 Pins: 14 (6 davon mit PWM Ausgang)
e Analog Input Pins: 6
e Gleichstrom pro I/0 Pin: 40 mA
e Gleichstrom fiir 3.3V Pin: 50 mA
e Flash Memory: 32 KB (ATmega328) davon 0,5 kByte von Bootloader benutzt
e SRAM: 2 KB (ATmega328)
e EEPROM: 1 KB (ATmega328)
e Clock Speed: 16 MHz
e USB Chip CH340G
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Pinbelegung
DC Power Jack
7-12VDCInput USB-B Port
2.1mm x 5.5mm To Computer
Male Center Positive . ]
~
& M| Reset Button
e
-
-
paed ‘
UNO Pinout = (12€) SCL - Serial Clock
y -‘-'," (12C) SDA - Serial Data
== Analog Reference Voltage
No Connection > ' Ei" gl
/O Ref v for shield £33 (13) Digital Pin 13 / (SPI) SCK/ Connected to on-board LED
Herenceliolage o elce | (12) Digital Pin 12/ (SP)) MISO
eset Input | (1) Digital Pin 11/PWM/ (SP)) MOS!
SV Oupote SomA ' Digital Pin 10/ PWM /(5PY) 55
V Output or Input LS {18 SNoite w10 S
DR e 2 = (9) Digital Pin 9/PWM
Lo : (8) Digital Pin 8
Ground .
7-12V Output or Input ; LU (7) Digital Pin 7
3 (6) Digital Pin 6 / PWM
Analog Pin 0 (A0) (5) Digital Pin 5/PWM
Analog Pin 1 (A1) (4) Digital Pin 4
Analog Pin 2 (A2) (3) Digital Pin 3/PWM /ExtInt 1
Analog Pin 3 (A3) (2) Digital Pin 2/ Ext Int0
(12C) SDA / Analog Pin 4 (A4) (1) Serial Port TXD / Digital Pin 1
(12C) SCL/ Analog Pin 5 (A5) (0) Serial Port RXD / Digital Pin 0

Red numbers in paranthesis are the name to use when referencing that pin.
Analog pins are references as A0 thru A5 even when using as digital I/O
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