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#2223 Bausatz-Shop
Beschreibung
Dieser Bausatz besteht aus einer beschrifteten Platine mit vielen SMD-Bauteilen

zum Bestucken oder Einloten. Ideal fur Anfanger, um das SMD-Loten per Hand zu
Uben oder um Platinen im Reflow-Lotverfahren zu Loten.

Der Bausatz untergliedert sich in drei Teilen:

Seitlich auf der Platine befinden sich sechs Reihen nach Grofl3e geordneter Lotpads
zum Uben. Jede Reihe besitz punkte zum Kontrollieren (T1-T6)

In der Mitte der Platine befindet sich eine Schaltung fur ein funktionierendes LED-
Lauflicht. Das Lauflicht lauft in eine Richtung und fangt nach der letzten LED
wieder von vorne an. Als Zahler dient der CD4017 IC und als Taktgeber dient der
NES55 IC.

Auf der Ruckseite der Platine befinden sich mehrere Schablonen und ein Lineal
zum Messen oder Checken von Bauteilen. Die Lotpads eignen sich auch zum
Uben!

Crundvoraussetzung zum SMD Loten ist ein Lotkolben mit entsprechender
Lotspitze, am besten eignet sich hier eine geregelte
Lotstation mit Lotkolbenablage.

Um die feinen Elektronikbauteile richtig zu platzieren, empfiehlt sich eine
antistatische ESD Pinzette und gutes Licht.

Details
e PCB-Abmessungen: 89 * 58 mm
e PCB-Dicke:1.6mm
e Chips: NE5S55 & CD4017
e Stromversorgung: DC 3V-12V

Empfohlenes Werkzeug
o Pinzette
e Regelbare Lotstation / Lotkolben
e Lotzinn (optimal_ 0.5mm Starke)
o Flussmittel
e Dritte Hand
e Lupe oder Mikroskop
e (Cutes Licht
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https://www.roboter-bausatz.de/detail/index/sArticle/3390
https://www.roboter-bausatz.de/detail/index/sArticle/3390
http://tools.roboter-bausatz.de/1085/loetkolben-ablage-mit-schwamm
http://tools.roboter-bausatz.de/213/vetus-esd-10-pinzette
https://www.roboter-bausatz.de/p/loetzinn-0-5mm-100g-bleifrei
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Platinenbeschreibung

Patch 4148 black side negative corresponding
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The siYe of the patch LED has a
green dot corresponding to the solder

SMD chip notch corresponding to the
notch soldering on the board
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Stuckliste
Ubungsreihen
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Die genauen Werte/Komponenten sind nicht weiter spezifiziert, da dieser Teil der
Platine ohne Funktion ist.

Bauteil Wert/Typ Anzahl Bezeichnung
Widerstand 1206 12+ R1-R12
Kondensator 0805 12+ Cl1-C12
Widerstand 0805 12+ R13-R-24
Widerstand 0603 14+ R34-R-47
Kondensator 0603 14+ C13-C-26
Widerstand 0402 14+ Dritte Spalte rechts
PCB 1
Lauflichtschaltung
Bauteil Wert/Typ Anzahl Bezeichnung
Widerstand 0805, 383-499 15+ RR50-R-60, R65-
R68
Kondensator 0805, 104 2 C27-C28
LED 0805 15+ D1-D11, D16-D19
Transistor 8050 SOT-23 4 Q1-Q4%
Diode 1206, 4148 4 D12-D-15
Widerstand 0805, 10K (103) 5+ R48, Ro1-Ro4
Widerstand 0805, 2M (205) 1+ R49
NES55 SOPS8 1 U1
CD4017 SOP16 1 U2
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Hinweise zum Zusammenbau

e Anschlussrichtung der LEDs beachten! Die Grune Markierung der LED ist
auf der Platine als weif3e Linie gekennzeichnet

Kathode Anode
) i% (+)

Unterseite
Anode 'b l Kathode
Oberseite

e Die lCs mit dem Punkt in der Ecke nach der Kerbe auf der Platine
ausrichten.

SMD-LOTGUIDE
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Aufheizen Zinn hinzufugen Zinn wieder aufheizen
2-3 Sekunden weiterhin erhitzen Teil auf Pad schieben
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Teil auf Pad zentrieren Andere Seite aufheizen
1-2 Sekunden weiterheizen Zinn hinzufugen

Anzado GmbH // Rdmerstadt 2-4 // 66121 Saarbrlicken // Roboter-Bausatz.de



G ROBOTER
“#zee Bausatz-Shop
Lotanleitung
Ubungsreihen mit 1206, 0805, 0603 und 0402 Komponenten anléten. Die genauen
Komponenten sind nicht weiter spezifiziert, da dieser Teil der Platine ohne
Funktion ist.

Zum Anloten der Komponenten zuerst ein Lotpad bezinnen, das Bauteil mit einer
Pinzette platzieren und festloten. Anschlie3end wird die Position gepruft und ggf.
korrigiert und die andere Seite verldtet.

Um die Lotstellen zu checken, kbnnen Sie die Reihen T1 bis Te durchprufen.
Zum Schluss geht es an die Mitte der Platine - Der Lauflicht Schaltung:

e Die Transistoren haben 3 Beinchen und kommen auf Q1 bis Q4.
e Die Dioden kommen auf D12-D15

e 470 Ohm Widerstande auf R51-60 und R65-68(Beschriftung 471)
e 2M Ohm Widerstand auf R49 (Beschriftung 205)

e 10k Ohm Widerstande auf R48, R61-R64 (Beschriftung 103)

e Die 2einzelnen Kondensatoren kommen auf C27 und C28.

Die LEDs auf D2-D11, D16-D18.

e NESS55 & CD4017 Chips aufloten

Tipps:
Wenn die Widerstande unklar sind, empfehlen wir Innen folgende Liste:
https//www.hobby-hour.com/electronics/3-digit-smd-resistors.php

Mit folgender Erklarung (deutsch):
https://elektroniktutor.de/bauteilkunde/smd_code.html
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