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Technische Daten 

 

 

Pinbelegung

 

Download in Originalgröße 

http://www.roboter-bausatz.de/
https://www.roboter-bausatz.de/media/pdf/05/f7/8c/WIFI_Kit_8_Pinout_Diagram.pdf
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Schaltplan 

 

Download in Originalgröße 

  

http://www.roboter-bausatz.de/
:%20https:/www.roboter-bausatz.de/media/pdf/d1/32/6d/WIFI_Kit_8_Schematic_diagram.pdf
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Einbindung in die Arduino IDE 
1. Arduino IDE installieren 

https://www.arduino.cc/en/Main/Software 

2. ESP8266 Board hinzufügen 

Unter “Datei – Voreinstellungen“ bei zusätzliche Boardverwalter-URLs diesen Link 

eingeben und mit OK bestätigen.https://github.com/Heltec-Aaron-

Lee/WiFi_Kit_series/releases/download/0.0.4/package_heltec_esp8266_index.json  

 

  

http://www.roboter-bausatz.de/
https://www.arduino.cc/en/Main/Software
https://github.com/Heltec-Aaron-Lee/WiFi_Kit_series/releases/download/0.0.4/package_heltec_esp8266_index.json
https://github.com/Heltec-Aaron-Lee/WiFi_Kit_series/releases/download/0.0.4/package_heltec_esp8266_index.json
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3. Unter Werkzeuge – Board -> Boardverwalter nach Heltec suchen und das neue Board 

installieren. 

 

 

http://www.roboter-bausatz.de/


 

www.Roboter-Bausatz.de  

by anzado GmbH 

Römerstadt 2-4 

66121 Saarbrücken 

4. Sketch -> Bibliotheken verwalten

 
5. Heltec ESP8266 Bibliothek installieren

 
Das Board kann nun über die Arduino IDE ausgewählt und programmiert werden 

Weitere Informationen im Github 
• Heltec ESP32 & ESP8266 Framework 

• Esp8266 Cores 

• Arduino Bibliothek 

http://www.roboter-bausatz.de/
https://github.com/Heltec-Aaron-Lee/WiFi_Kit_series/tree/master/esp8266
https://github.com/Heltec-Aaron-Lee/WiFi_Kit_series/tree/master/esp8266
https://github.com/HelTecAutomation/Heltec_ESP8266

