~ABROBOTER

2% Bausatz-Shop

RBS17184

Einstellbares Zeitschaltmodul 3,3V-18V mit Timer-
Funktion 10s-24hn
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Eigenschaften

Automatischer Reset beim Einschalten

Betriebsstrom des Moduls: <1TmA

Breiter Versorgungsspannungsbereich: 33V -28V

Einstellbarer Zeitbereich: ca. 10 Sekunden bis 24 Stunden
Verhaltnis von Ausgangsstrom zu Betriebsspannung siehe Tabelle
Abmessungen ohne Pins: 18 mm x 18 mm x 7 mm

Pin-Abstand: 2,54 mm

Funktionen

1.

Kann direkt 3V /5V /12 V-Relais, LED-Leuchten usw. ansteuern

2. Betriebsmodi wie Low-Input, High-Input, Low-Output, High-Output lassen
sich Uber Kurzschluss-Pads auswahlen

3. Hohere Timing-Genauigkeit als 555-IC oder analoge Timer

4. Prazise maschinelle Fertigung fur hohe Qualitat

5. Einfache Bedienung; keine zyklische Wiederholung (kein Loop-Timer)

6. Sehr kompakt bei gro3er Zeitspanne, leicht einstellbare Zeit

7. Wenn beim Einschalten nicht getriggert wird, kann die Zeit Uber DIP-
Schalter beliebig eingestellt werden

Lotbrucken

1. Mitder Lotbriicke fiir den Mode kdnnen Sie zwischen Sekunden/Minuten-Modus und
Stunden Modus umschalten.

2. Input-Mode bestimmt ob das Modul mit Low- oder High-Pegel startet.

3. Output-Mode bestimmt die Ausgangsspannung.

Versorgungsspannung Max. Ausgangsstrom

3V

5V

9V

12V

300 mA
200 mA
100 mA

80 mA

Choose Low/High Startup Level Here

allE

Input Mode

4
Output Mode
= Choose to Output Low/High
-

Choose Low/High SecondiMode V+ V- Input Output - " Drive Level Here

Timing Method Here — ll ‘ ‘ O ‘ 1
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Einstellen des Timers

Mode-Pads nicht gebruckt -> Sekunden/Minuten Modus
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Anschlussplan

Choose Low Level Input

+HIH-

Input Mode

Output Mode ;

Mode V+ V- Input Output =

iIee oo "
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Input Voltage: DC4V-30V

Accumulator Jar

{ e
AC110V-220V
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Choose Low Level

Output

Relay Module

_l Start Key

7 |

12V/10A Relay Module

AC110V-220V

AC Input Connection Diagram

Load

Choose Low Level Input

-

Input Mode

Output Mode .+
utpu oc-

Mode V+ V- InputOutput =

1K X XK B

Choose Low Level Output

+
DCI12V

Power Supply

Relay Module

_Il_:mn KEY

P

-+ Load

Input Voltage: DC4V-30V

12V/10A Relay Module

DC Input Connection Diagram

DC12V Load
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Choose Low Level Input

+HH-

Input Mode

Output Mode ;
Choose Low Level

Mode V+ V- Input Output = Output

TEX XK B

Relay Module

+

_l Start Key /

Accumulator Jar

Input Voltage: DC4V-30V 12V/10A Relay Module

[
AC110V-220V

Load

ACI10V-220V

AC Input Connection Diagram
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