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Allgemeine Sicherheitshinweise

& 1. Sicherheit beim Léten
1.1. Vorbereitung des Arbeitsplatzes

e Arbeitsflache: Stelle sicher, dass dein Arbeitsplatz sauber, trocken und gut
beleuchtet ist.

e LUftung: Arbeite in einem gut belufteten Raum oder verwende einen
Lotdampf-Absauger, um schadliche Dampfe zu vermeiden.

o Hitzebestandige Unterlage: Verwende eine feuerfeste Loétmatte oder eine
hitzebestandige Unterlage.

1.2. Umgang mit dem Létkolben

e Aufheizen: Lotkolben nur unter Aufsicht aufheizen.

e Beruhrung vermeiden: Der Lotkolben wird sehr heif3 (ca. 300-400 °C) —
vermeide den Kontakt mit der hei3en Spitze.

e AbkuUhlen: Nach dem Gebrauch den Lotkolben sicher ablegen und
vollstandig abkuhlen lassen.

1.3. Létdraht und Létzinn

o Bleifreies Lotzinn: Verwende nach Moglichkeit bleifreies Lotzinn, da
bleihaltiges Lotzinn giftig ist.

o Kontakt vermeiden: Vermeide den Hautkontakt mit Lotzinn und wasche dir
nach dem Loten die Hande.

e Lotrauch vermeiden: Atme den Rauch, der beim Loten entsteht, nicht direkt
ein.

45 2. Elektrische Sicherheit
2.1. Stromversorgung

e Stromlos arbeiten: Stelle sicher, dass der Bausatz wahrend des Lotens nicht
mit einer Stromauelle verbunden ist.

e Prufen vor dem Einschalten: Kontrolliere nach dem Zusammenbau alle
Verbindungen und Lotstellen auf KurzschlUsse.

2.2. Umgang mit der Stromversorgung

e Stromversorgung richtig anschlieBen: Achte auf die richtige Polaritat beim
Anschluss der Stromversorgung, insbesondere bei Batterien und Akkus.

o KurzschlUsse vermeiden: Schliel3e keine Kontakte kurz — das konnte zu
Uberhitzung und Schaden fuhren.

e Korrekte Spannung: Verwende nur die vorgegebene Betriebsspannung, um
den Bausatz nicht zu beschadigen.

Ry 3. Umgang mit elektronischen Bauteilen
3.1. ESD-Schutz (Elektrostatische Entladung)

e ESD-MalBBnahmen: Verwende eine antistatische Unterlage und ein ESD-
Armband, um empfindliche Bauteile wie Microcontroller und Chips vor
elektrostatischer Entladung zu schutzen.

3.2. Bauteile richtig einsetzen

e Ausrichtung beachten: Beachte die Markierungen auf der Platine, um
Bauteile richtig zu platzieren.

e Polaritat beachten: Bauteile wie Kondensatoren und LEDs besitzen Plus und
Minus und mussen entsprechend richtig platziert werden.
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&2 4. Mechanische Sicherheit
4.1. Werkzeug richtig verwenden
e Seitenschneider: Vorsicht beim Kurzen von Drahten — schneide immer von
dir weg.
e Pinzette: Verwende eine Pinzette, um kleine Bauteile sicher zu platzieren.
4.2. Schutzkleidung
e Schutzbrille: Trage eine Schutzbrille, um deine Augen vor Lotzinnspritzern
zu schutzen.
e Handschuhe: Bei Bedarf kannst du hitzebestandige Handschuhe tragen.
5. Funktionstest und Betriebssicherheit
5.1. Nach dem Zusammenbau
o Visuelle Inspektion: Uberprufe alle Lotstellen auf kalte Lotstellen oder
Briucken.
e Ersttest: Schliel3e den Bausatz zunachst an eine Spannungsqguelle mit
Strombegrenzung an.
5.2. Betrieb des Bausatzes
e Umgebung: Der Bausatz sollte nicht in feuchter Umgebung betrieben
werden.
e Gehause: Verwende ein geeignetes Gehause, um die Elektronik vor Staub
und BerUhrung zu schutzen.
@ Wichtige Warnhinweise @
e Kinder sollten den Bausatz nur unter Aufsicht eines Erwachsenen loten.
e Bei Hautkontakt mit Lotzinn oder Rauch grundlich mit Wasser und Seife
reinigen.
e Beieiner elektrischen Fehlfunktion sofort die Stromzufuhr trennen.
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Beschreibung
Prachtvolles LED-Riesenrad als Bausatz mit vielen SMD-Bauteilen

Dieser Bausatz LED Riesenrad ist ein spannendes Projekt fur alle Bastler und
Elektronikbegeisterten, die eine echte Herausforderung suchen. Durch die
Fernbedienung kannst du das Riesenrad mit verschiedenen Animationen steuern.
Es bietet eine tolle Moglichkeit deine SMD-LotkUnste zu verbessern und ein
einzigartiges Projekt zu schaffen. Vorsicht: Diese kleinen SMD Bauteile kdnnen
gefahrlich fur deine Augen sein und dich zum Fluchen bringen! Aber keine Sorge,
nach ein wenig Ubung wirst du ein Lotprofi sein und dein LED Riesenrad in voller
Pracht erstrahlen lassen. Also, pack deine Lupe aus, stelle dich der
Herausforderung!

Hochwertige Komponenten

Das Riesenrad besteht aus einem prazise gefertigten GerUst aus Acryl und einer
hochwertigen Platine, welche vorne mit 112 SMD-LEDs bestUckt wird. Auf der
Ruckseite der Platine werden eine weitere Handvoll SMD-Bauteile aufgeldtet und
ein Infrarotempfanger fur die Fernbedienung angebracht. Zur Stromversorgung
dient eine DC-Buchse mit An/Aus-Schalter und einem mitgelieferten USB auf DC
Kabel. Alternativ konnen Sie auch ein yourDroid 5V Netzteil mit 5,5x2,1mm DC-
Stecker verwenden.

10 verschiedene Animationen mit 4 Farben

Mit der Fernbedienung lassen sich Animationen und Geschwindigkeit
der verschiedenfarbigen LEDs (rot, grun, orange, blau) steuern.

Achtung: Bitte beachten Sie, dass Grundkenntnisse in Léten und Elektronik
erforderlich sind, um diesen Bausatz erfolgreich zusammenzubauen.

Bei diesem Produkt handelt es sich um einen Elektronik-Bausatz der noch
zusammengebaut werden muss. Im Bausatz sind alle benétigten
Platinenbauteile enthalten.

Details
e LEDs blinken automatisch
e Fernbedienung mit 10 verschiedene Animationen
e Fernbedienung Batterie: CR2025 (Nicht im Lieferumfang enthalten!)
e FEinstellbare LED-Geschwindigkeit in 10 Stufen
e Betriebsspannung: DC 4,5 -55V
e Abmessungen (aufgebaut): 150x150x170mm

Empfohlenes Werkzeug
Seitenschneider
Regelbare Lotstation / Lotkolben
Lotzinn
Dritte Hand
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Stuckliste
Nr. Bauteilname Bezeichnung Wert Anzahl
1 STCI5W204S U1 SOP-16 1
2 0805 SMD Kondensator Cl 1
3 0805 SMD Widerstand R1-R16 TKohm 16
4 | 0805 Rote LED SMD 28
5 0805 Blaue LED SMD 28
6 | 0805Crune LED SMD 28
7 0805 Gelbe LED SMD 28
8 | Infrarot-Empfanger HX1 1
9  DC-005 Strombuchse 1
10 | Netzschalter 1
1 3mm Rote LED DIP 2
12 | 3mm Blaue LED DIP 2
13 3mm Grune LED DIP 2
14  3mm Celbe LED DIP 2
15  Feder 2
16 DC Motor 1
17 | USB-Stromkabel 100cm 1
18  Schaumstoffunterlage Schwarz 4
19 | 15cm Draht Rot/Schwarz 2
20 10cm Draht Rot 1
21 | Fernbedienung 1
22 M3+15mm Schraube 2
23 M3+10mm Schraube 5
24 | M3 Mutter 7
25 M3 Unterlegscheibe 4
26 | PCB 15071501.6mm | 1
27 Acryl Bodenplatte 1
28 | Acryl Typ-Y Halterung 1
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29 | Acryl Schalter Halterung 1

30  Acryl Federbefestigung Halterung 1

31  Acryl PCB Befestigung Halterung 1

32  Acryl Runde LED Halterung 8
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Hinweise zum Zusammenbau

LOTGUIDE

A
J )

Aufheizen Zinn Weiter erhitzen Abkihlen
2-3 Sekunden hinzuﬁigen 1-2 Sekunden Nicht pusten!

SMD-LOTGUIDE

w Y Y i
AR AR

Aufheizen Zinn hi g Zinn wieder aufheizen
23 Sekunden hitzen Teil auf Pad schieben

)

« J R}

e e &, @
& | @ °n =
Perfekt! Zuviel Nichtgenug Kaltlétung Zu heiB Kurzschluss

Zinn Zinn

Teil auf Pad zentrieren Andere Seite aufheizen
1-2 Sekunden weiterheizen Zinn hinz

e Bereiten Sie zunachst das Lotwerkzeug vor.

e Bringen Sie Ceduld mit — der Aufbau erfordert Sorgfalt und Zeit.

e Eshandelt sich um einen DIY-Bausatz, der vollstandig vom Benutzer
montiert werden muss.

e Beruhren Sie elektronische Bauteile mit dem Lotkolben nie langer als 3
Sekunden, um Beschadigungen zu vermeiden.

e Achten Sie beim Einbau unbedingt auf die richtige Polaritat der Bauteile.

e KurzschlUsse sind unbedingt zu vermeiden.

e Die LEDs mussen exakt nach den vorgegebenen Anweisungen installiert
werden —andernfalls leuchten sie moglicherweise nicht.

Kathode \\ Anode

) |< (+)

Unterseite
Anode 'hl Kathode

Oberseite

e Beginnen Sie mit dem Einbau der komplexeren Komponenten.

e Vergewissern Sie sich, dass alle Bauteile korrekt ausgerichtet und an der
vorgesehenen Position montiert sind.

e Testen Sie vor dem endgultigen Zusammenbau, ob samtliche LEDs
einwandfrei funktionieren.

e Lesen Sie das Installationshandbuch unbedingt vollstandig durch, bevor Sie
mit der Montage beginnen!

e Tragen Sie beim Umgang mit elektronischen Komponenten antistatische
Handschuhe oder ein antistatisches Armband.
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Lotanleitung
1. Schritt 1: Installieren Sie 1 StUck SOP-16 STCI5W?204S bei UT.

= 11 Bestatigen Sie die Installationsrichtung: Es gibt einen
weilRen Punkt auf der Leiterplatte und eine Markierung (Punkt)
aufdem IC. Diese beiden Markierungen entsprechen einander
und werden verwendet, um die Installationsrichtung
anzugeben .

= 1.2 Platzieren Sie Zinn auf einem Pad .

= 13 Halten Sie den Chip mit einer Pinzette fest und schmelzen
Sie gleichzeitig das Lot mit einem Lotkolben .

= 14 Richten Sie nach dem Ausrichten jedes Pads und Pins den
IC mit einer Pinzette auf der Leiterplatte aus.

= 15 Entfernen Sie den Létkolben und halten Sie den IC etwa 5
Sekunden lang mit einer Pinzette fest, um auf die Fixierung
des Pins zu warten .

= 1.6. Befestigen Sie andere Pins und Pads.
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2. Schritt 2: Installieren Sie 1 StUck 0805 SMD-Kondensator bei C1 .

o Tipps:

= 21 Platzieren Sie Zinn auf einem Pad .

= 22 Halten Sie den Kondensator mit einer Pinzette fest und
schmelzen Sie gleichzeitig das Lot mit einem Lotkolben .

= 2.3 Richten Sie nach dem Ausrichten jedes Pads und Pins den
Kondensator mit einer Pinzette auf der Leiterplatte aus.

= 24 Entfernen Sie den Lotkolben und halten Sie den
Kondensator etwa 5 Sekunden lang mit einer Pinzette fest, um
auf die Fixierung des Pins zu warten .

= 2.5 Befestigen Sie einen anderen Pin und ein anderes Pad .
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3. Schritt 3: Installieren Sie 16 Stuck TKohm 0805 SMD-Widerstande bei R1-R15 .

4. Schritt 4: Identifizieren Sie die positiven und negativen Pole der LED .

Griin

Abgeschragte Ecken

o 4]1. LED-Vorderseite: Es ist der Minuspol, wo sich eine grune
Markierung befindet .
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o 42.PCB-Markierung: Es ist der Minuspol, wo der Siebdruck eine
geschnittene Ecke hat .

BROBOTER

5. Schritt 5: Installieren Sie 28 Stuck 0805 rote LEDs. Achten Sie auf die
Installationsrichtung und Installationsposition .

J E S AN .18
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6. Schritt 6: Installieren Sie 28 Stuck 0805 blaue LEDs. Achten Sie auf die
Installationsrichtung und Installationsposition .

) Ad )+l
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7. Schritt 7: Installieren Sie 28 Stuck 0805 grune LEDs. Achten Sie auf die
Installationsrichtung und Installationsposition .

‘.!) VA ,.n ]
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8. Schritt 8: Installieren Sie 28 Stuck 0805 gelbe LEDs. Achten Sie auf die
Installationsrichtung und Installationsposition .

7
|

S
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9. Schritt 9: Installieren Sie den Infrarotempfanger bei HX1. Achten Sie auf die
Installationsrichtung .
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Schritt 11: Befestigen Sie 1 Stuck Acryl Typ-Y Halterung auf der Acryl

Bodenplatte mit 2 Stuck M3+10mm Schrauben und 2 StUck M3 Muttern .

12. Schritt 12: Befestigen Sie 2 Stuck M3+15mm Schrauben und 2 Stuck M3
Muttern und 4 Stuck M3 Unterlegscheiben an der Acryl Federbefestigung

Halterung . (Tipps: Unterlegscheiben dienen zum Verbinden von Draht und
Schraube fur die Feder)
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13. Schritt 13: Verwenden Sie die Unterlegscheiben, um die roten und
schwarzen Drahte separat zu befestigen. Beachten Sie, dass der rote Draht

mit der Unterlegscheibe in der Nahe der Mitte des Acryls verbunden ist .

14. Schritt 14: Befestigen Sie den DC-Motor, die Typ-Y Halterung und die
Federbefestigung Halterung mit 2 Stuck M3+10mm Schrauben und 2 Stuck
M3 Muttern . Achten Sie auf die Installationsreihenfolge .
&

i '." A
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15. Schritt 15: Platzieren Sie 2 StUck Federn auf 2 StUck M3+15mm Schrauben .

16. Schritt 16: Platzieren Sie die Leiterplatte auf der Motorwelle. Achten Sie
darauf, die Position der Federn so einzustellen, dass sie den Ringkontakt auf
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der Leiterplatte berthren .

17. Schritt 17: Befestigen Sie die Leiterplatte mit 1 Stuck Acryl PCB Befestigung
Halterung, 1 Stuck M3 Unterlegscheibe, 1 Stick M3 Mutter auf der
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18. Schritt 18: Installieren Sie 1 Stuck DC-005 Strombuchse an der Acryl Schalter
Halterung und befestigen Sie sie mit der mitgelieferten Schraube .
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19. Schritt 19: Installieren Sie 1 Stuck Netzschalter an der Acryl Schalter
Halterung .

20. Schritt 20: Verbinden Sie den Pluspol von der DC-005 Strombuchse und
dem Netzschalter mit einem 10cm roten Draht . Achten Sie darauf, die
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richtigen Pins auszuwahlen .

21. Schritt 21: Verbinden Sie das rote Kabel vom Motor und dem Pad mit dem
Schalter. Verbinden Sie das schwarze Kabel vom Motor und dem Pad mit

der DC-005 Strombuchse .
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22. Schritt 22: Befestigen Sie die Acryl Schalter Halterung mit 1 Stuck M3+10mm
Schraube und 1 Stuck M3 Muttern .
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23. Schritt 23: Behandeln Sie die LED-Pins. Die kurzen Pins sind leicht gebogen,
die langen Pins sind gebogen .

24. Schritt 24: Der kurze Pin insert das grof3te Loch und der lange Pin insert das
Top kleinere Loch . (Anm.: Diesen Satz habe ich so gelassen, da er etwas
schwer verstandlich ist. Gemeint ist wohl, dass der kurze Pin in das groere
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Loch und der lange Pin in das kleinere Loch eingefuhrt wird.)
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26. Schritt 26: Biegen Sie den linken Pin so, dass er mit dem kleinen Loch auf
der linken Seite zusammenfallt und sich biegt .

27. Schritt 27: Biegen Sie den linken Pin dreimal mit pliers, um die Form gezeigt
im Bild zu machen . (Anm.: Auch hier ist der Satz nicht ganz korrekt,
gemeint ist, dass man den Pin mit einer Zange so biegt, dass er die Form im
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Bild hat.)

28. Schritt 28: FUhren Sie den Pin in das letzte Loch ein .
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29. Schritt 29: FUhren Sie den anderen Pin der LED in die PCB ein. Biegen Sie
den Pin leicht auf der RUckseite der PCB, biegen Sie den Pin leicht, um zu
verhindern, dass er herausfallt. Hinweis: Er kann nicht fixiert werden, da er
sich sonst nicht drehen kann .
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31. Schritt 31: Installieren Sie schlie3lich 4 Stuck schwarze Pads auf der Acryl
Bodenplatte .
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