Datenblatt - ME-8104 Miniatur-Endschalter mit
Rollenhebel SPDT 5A/250V AC

Mikroschalter fiir Endlagenerkennung und Sicherheitsabschaltung

Der ME-8104 ist ein klassischer Miniatur-Endschalter mit Rollenhebel, wie er in unzahligen
mechanischen Systemen zur Positionserkennung eingesetzt wird. Typische Anwendungsfalle:
Endstops bei 3D-Druckern (X/Y/Z-Achse), Referenzpunkte an CNC-Maschinen, Turkontakte,
Fullstandsmelder oder manuelle Not-Aus-Taster in DIY-Projekten.

Das Funktionsprinzip basiert auf einer Schnappfeder: Wird der Rollenhebel bewegt, kippt ein
interner Federmechanismus abrupt um und schaltet die Kontakte. Das ergibt einen sauberen,
definierten Schaltvorgang ohne langes Prellen — vorteilhaft, wenn man direkt an Mikrocontroller-
Eingange geht (Entprellen per Software trotzdem empfohlen).

SPDT-Kontaktkonfiguration (Wechsler)

Der Schalter hat drei Anschlisse: Common (COM), Normally Open (NO) und Normally Closed
(NC). In Ruhestellung ist COM mit NC verbunden; beim Driicken des Hebels wechselt die
Verbindung auf NO. So lassen sich Schaltungen realisieren, die auf beide Zustande reagieren —
etwa ein Alarm bei Tur6ffnung (NC) oder ein Startimpuls bei Betatigung (NO).

Schaltleistung: 5A bei 250V AC bzw. 5A bei 30V DC. Fir Mikrocontroller-Logik (3,3-5V) ist das
naturlich vollig Uberdimensioniert, aber man kann damit auch Relais oder kleine Motoren direkt
schalten.

Mechanischer Aufbau und Montage

Der Rollenhebel ist 13 mm lang und am Ende mit einer kleinen Kunststoffrolle versehen. Die Rolle
lauft sanft Gber die zu Uberwachende Flache und vermeidet Verschleil® — bei wiederholten
Bewegungen besser als ein starrer Stol3el. Drei Lotfahnen auf der Unterseite dienen als
elektrische Anschlisse; zwei Befestigungslocher (Durchmesser ca. 3 mm) ermdglichen
Verschraubung auf einer Montageplatte oder direkt am Maschinenrahmen.

Tipp fur 3D-Drucker: Schalter so positionieren, dass der Druckbett- oder Extruder-Schlitten den
Hebel sanft auslenkt, nicht ruckartig rammt — das schont die Mechanik und verlangert die
Lebensdauer deutlich tGber die spezifizierten 1 Million Zyklen hinaus.

Anschluss an Mikrocontroller

Ubliches Setup: COM an GND, NO (oder NC, je nach Logik) an einen GPIO-Pin mit aktiviertem
Pull-up-Widerstand. Beim Auslésen des Schalters zieht der Pin auf GND, was im Code als LOW
erkannt wird. Bei induktiven Lasten (Relais, Motoren) unbedingt Freilaufdiode vorsehen, um
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Spannungsspitzen beim Abschalten abzufangen.

Technische Daten

o Kontakttyp: SPDT (Single Pole Double Throw, 1x Wechsler)

e Nennstrom: 5 A bei 250V AC/5 A bei 30V DC

e Betatigungskraft: ca. 100-150 gf (typ. fur Rollenhebel-Mikroschalter)
e Mechanische Lebensdauer: >1.000.000 Schaltzyklen

e Elektrische Lebensdauer: >100.000 Schaltzyklen (lastabhangig)

e Hebelldnge: ca. 13 mm (mit Rolle)

e Gehauseabmessungen: ca. 28 x 16 x 10 mm (LxBxH)

e Anschlussart: 3x Létfahne (ca. 4,8 mm breit)

e Befestigung: 2x Bohrung [1 3 mm

e Betriebstemperatur: -25 bis +85 °C (typisch fir Kunststoffgehause)
o Kontaktwiderstand: <50 mQ (geschlossen)

* |solationswiderstand: >100 MQ bei 500 V DC

Lieferumfang

¢ 1x Miniatur-Endschalter ME-8104 mit Rollenhebel

Eigenschaften

Produktart Endschalter
Hersteller EAN
MakerMind 4251755821006
Zolltarifnummer Herstellungsland
85423219 CN
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Sicherheitshinweise

Obwohl Module, Sensoren und Mikrocontroller den Anforderungen der RoHS-Richtlinie
(2011/65/EU) entsprechen und keine gefahrlichen Stoffe in tGber den Grenzwerten zulassigen
Mengen enthalten, kénnen dennoch chemische Restgefahrdungen bestehen.

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise:
Chemische Gefahrdungen

e Achtung: Die Ruckseite der Platinen und Module kann chemische Ruckstande aus der
Herstellung oder beim Betrieb freisetzen.
o Hinweis: Tragen Sie Schutzhandschuhe, wenn Sie die Module oder Sensoren langere Zeit
handhaben oder installieren, um Hautreizungen zu vermeiden.
* Achtung: Elektronische Bauteile kdnnen geringe Mengen flichtiger organischer Verbindungen
(VOCs) abgeben, besonders wenn sie neu sind.
o Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Sie in einem gut bellfteten Bereich arbeiten, um die
Konzentration von Ausdinstungen in der Luft zu minimieren.
e Achtung: Verwenden Sie keine aggressiven Chemikalien oder L6sungsmittel zur Reinigung der
Bauteile, da diese die Schutzbeschichtung oder die Elektronik beschadigen konnen.
o Hinweis: Verwenden Sie ein antistatisches Reinigungstuch oder spezielle Reiniger flr
Elektronik, um die Module vorsichtig zu sdubern.

Mechanische Gefahrdungen

e Achtung: Die Deckschicht einiger Module und Sensoren ist empfindlich und kann bei
unsachgemaflem Umgang brechen.

o Hinweis: Vermeiden Sie starken Druck oder Biegung der Bauteile. Handhaben Sie die Module
vorsichtig und nur an den Randbereichen der Platine, um Briche zu vermeiden.

e Achtung: Sturze oder Schlage kénnen die Oberflachen der Module beschadigen und die
elektronischen Komponenten auf der Ruckseite beeintrachtigen.

o Hinweis: Vermeiden Sie das Fallenlassen der Bauteile und schiitzen Sie sie vor Schlagen.
Verwenden Sie bei der Arbeit eine weiche Unterlage, um Kratzer zu vermeiden.

* Achtung: Bei Bruch der Bauteile knnen scharfe Kanten Verletzungen verursachen.

o Hinweis: Wenn ein Modul bricht, handhaben Sie die Bruchstlicke vorsichtig und tragen Sie
Schutzhandschuhe, um Schnittverletzungen zu vermeiden. Entsorgen Sie die Bruchsticke
sicher.

o Hinweis: Unsachgemalie Befestigung kann zu mechanischer Belastung und Bruch der
Bauteile fuhren.

o MaRnahme: Befestigen Sie die Module sicher und ohne Ubermafigen Druck. Verwenden Sie
geeignete Halterungen oder Gehause, um die Bauteile stabil zu montieren.

Elektrische Gefadhrdungen

e Achtung: Verwenden Sie die Bauteile nur mit den spezifizierten Spannungen und Strémen.

o Hinweis: Die Leistungsgrenzen des Produkts finden Sie im dazugehorigen Datenblatt.
Unsachgemalle Spannungsquellen kdnnen Schaden verursachen oder gefahrliche
Situationen herbeiflhren.

o MaRnahme: Verwenden Sie nur geprifte und geeignete Netzteile oder Batterien zur
Stromversorgung lhrer Schaltungen. Achten Sie darauf, dass die Spannungsquelle den
Anforderungen entspricht.

e Achtung: Vermeiden Sie Kurzschlisse zwischen den Anschliissen und Komponenten.
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o Hinweis: Achten Sie darauf, dass keine leitenden Objekte die Platine bertihren oder
Uberbricken. Verwenden Sie isolierte Werkzeuge und beachten Sie die Anordnung der
Verbindungen.

e Achtung: Fuhren Sie keine Arbeiten an den Bauteilen durch, wenn sie mit einer Stromquelle
verbunden sind.

o Hinweis: Trennen Sie das Produkt von der Stromversorgung, bevor Sie Anderungen an der
Schaltung vornehmen oder Komponenten anschlieen bzw. entfernen.

o Hinweis: Achten Sie auf Anzeichen von elektrischen Schaden wie Rauch, ungewdhnliche
Geruche oder Verfarbungen.

o MaRnahme: Schalten Sie die Stromversorgung sofort ab, wenn solche Anzeichen auftreten,
und Uberprufen Sie die Schaltung grindlich auf Fehler.

Thermische Gefahrdungen

e Achtung: Einige Bauteile der Module kénnen wahrend des Betriebs oder im Fehlerfall erhitzen.
o MaRnahme: Lassen Sie die Bauteile nach dem Ausschalten ausreichend abkihlen, bevor Sie
sie direkt berUhren. Vermeiden Sie den direkten Kontakt mit heil3en Komponenten.
e Achtung: Uberlastung kann zu UbermaRiger Erwarmung der elektronischen Komponenten
fuhren.
o Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die Strom- und Spannungsversorgung den Spezifikationen
entspricht und keine Uberlastung verursacht.

Anwendungsbereiche

e Bildung und Lehre: Geeignet fur Schulen, Hochschulen und Ausbildungseinrichtungen, um
Grundlagen in Elektronik, Programmierung und eingebetteten Systemen zu vermitteln.

¢ Forschung und Entwicklung: Einsetzbar in Forschungsprojekten zur Erstellung von
Prototypen und Experimenten im Bereich Elektronik und Informatik.

¢ Prototypenentwicklung: Ideal zur Entwicklung und Erprobung neuer elektronischer
Schaltungen und Gerate.

e Hobby und Maker-Projekte: Fir Elektronik-Enthusiasten und DIY-Projekte, die eigene kreative
Anwendungen entwickeln und umsetzen méchten.

Erforderliche Kenntnisse und Fahigkeiten

e Grundlagen der Elektronik: Verstehen der wesentlichen Prinzipien der Elektronik und
Elektrotechnik.

¢ Programmierkenntnisse: Besonders in den Programmiersprachen C/C++ zur Steuerung und
Programmierung eingebetteter Systeme.

e Schaltungsdesign und Schaltplanverstandnis: Fahigkeit, Schaltplane zu lesen und einfache
Schaltungen zu entwerfen.

* Umgang mit elektronischen Komponenten und Loéten: Erfahrung im Umgang und Verbinden
elektronischer Bauteile.

Betriebsbedingungen

e Spannungsanforderungen: Das Produkt darf nur mit den im Datenblatt angegebenen
Spannungen betrieben werden, um Schaden zu vermeiden.

e Stromversorgung: Eine stabilisierte Gleichstromquelle ist erforderlich.

» Belastungsgrenzen: Bei der Verbindung mit anderen Komponenten die maximalen Strom- und
Spannungsgrenzen beachten, um Uberlastungen zu vermeiden.
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Umweltbedingungen

* Umgebung: Das Produkt sollte in einer sauberen, trockenen Umgebung verwendet werden,
um Schaden durch Feuchtigkeit oder Staub zu vermeiden.

e UV-Schutz: Direkte Sonneneinstrahlung (UV) vermeiden, da dies die Lebensdauer der Bauteile
beeintrachtigen kann.

Bestimmungsgemale Verwendung

Das Produkt ist fur den Einsatz in Bildungs-, Forschungs- und Entwicklungsumgebungen konzipiert
und dient der Entwicklung, Programmierung und Prototypenerstellung fur elektronische Projekte
und Anwendungen. Es ist flr technisch versierte Nutzer wie Ingenieure, Entwickler, Forscher und
Studenten bestimmt. Nicht fir die Verwendung als fertiges Verbraucherprodukt vorgesehen.

Nicht bestimmungsgemale, vorhersehbare Verwendung

Das Produkt ist nicht fiir industrielle Anwendungen oder sicherheitsrelevante Zwecke geeignet. Die
Verwendung in Medizingeraten oder in der Luft- und Raumfahrt ist nicht zulassig.

Entsorgung

e Hinweis: Dieses Produkt darf nicht mit dem Hausmull entsorgt werden! Es unterliegt der
europaischen Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate und sollte umweltgerecht
entsorgt werden.

e Wiederverwertung: Zur Riickgabe und Verwertung nutzen Sie die von der Kommune
eingerichteten Sammelstellen fur elektronische Altgerate.

e Umweltschutz: Die Anwendung dieser Richtlinie schutzt Umwelt und Gesundheit.

WEEE-Reg.-Nr.: DE 72848619

Elektrostatische Entladung (ESD)

Das Produkt ist empfindlich gegenlber elektrostatischer Entladung (ESD), die elektronische
Komponenten beschadigen oder zerstéren kann. Beachten Sie die folgenden MalRnahmen:

e Achtung: Elektrostatische Aufladungen auf lhnrem Korper kdnnen Bauteile beschadigen.

o Hinweis: Erden Sie sich, indem Sie ein antistatisches Armband tragen, das mit einer
geerdeten Oberflache verbunden ist, oder bertihren Sie eine geerdete Metalloberflache, bevor
Sie die Komponenten handhaben.

e Schutz durch antistatische Materialien: Verwenden Sie antistatische Matten und Beutel.

o Hinweis: Platzieren Sie das Produkt auf einer antistatischen Arbeitsmatte und lagern Sie es in
antistatischen Beuteln, wenn es nicht in Gebrauch ist.

e Arbeitsplatzsicherheit: Ein sauberer und geerdeter Arbeitsplatz minimiert das Risiko von

ESD.

o MaRnahme: Halten Sie den Arbeitsplatz sauber und frei von Materialien, die elektrostatische
Aufladungen erzeugen kénnen. Achten Sie darauf, dass alle verwendeten Oberflachen
geerdet sind.
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